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Senzor se sklada z:

Vysilace senzoru

HMI

Mg¢fticiho obvodu a zesilovace
DCS

Obvodu zpracovani signalu

Analogové digitalniho pfevodniku
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Komunikaéniho obvodu

g

Spojte odpovidajici pojmy v levém a pravém sloupci!

Bourdonova trubice, membranovy,

) vlnovcovy tlakomér
Hydrostatické tlakoméry

Krabicovy tlakomér

Potenciometr, induk¢ni a opticky tlakomér
Kapacitni, tenzometricky tlakomér
Snimace ptitlacné sily

Rezonanéni tlakomér

Piezoelektricky tlakomér

U-trubice
Néadobkovy tlakomér
Deformacni tlakomeéry

Mikromanometr se sklopnym ramenem

Kompresni vakuometr

Tlakomeéry s elektrickym
vystupem
(elektromechanické
tlakoméry)

Zvonovy, pistovy tlakomér
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3. Dopliite vétu!

Pitotovy trubice
Prifezové prutokoméry
Lopatkové prutokoméry

Pistové prutokoméry

jsou nejpresnéjsi senzory métfeni pratoku.

4. Vyberte spravnou moznost: Programovani podle normy IEC/EN 61131-3 pouziva
nasledujici druhy jazykii:

IRL (nezavisly reléovy jazyk)

LD (Ladder Diagram) — jazyk kontaktnich schémat

PL (jazyk Pascal)

ST (Structured Text - jazyk)

IL (Instruction List — jazyk - assembler)
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FBD (Function Block Diagram — jazyk fukcnich blokt)

5. Dopliite odpovidajici vyrazy!

Frekvec¢ni ménice se Softstartéry se pouZzivaji
pouZzivaji pro pro

6. Dopliite!

Rizeni je

SCADA (Supervisory Control And Data Acquisition) umoziuje
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7. Vysvétlete hlavni typy systémi

Hybridni systémy —

Logické (binarni) systémy —

8. Vyberte spravnou odpovéd’!

— je hlavni charakteristika synchronniho motoru

a) Shoda otacek rotoru a ota¢ek magnetického pole statoru

b) Vzijemné elektromagnetické ovliviilovani rotujicitho magnetického pole rotoru a
statoru

¢) Jina rychlost otaceni magnetického pole statoru a rotoru.

—jsou vhodné pro aplikace s velkou ptestavnou silou

a) Asynchronni motory
b) Hydraulické aktuatory
c) Pneumatické motory

9. Dopliite vétu!

Polovodicovy jev
Dopplertv jev
Aharoniv - Bohmtv jev
Gibbons—Hawkingiiv jev

Ultrazvukovy pratokomér vyuziva jako hlavni funkéni princip

méreni.
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